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ACTIONNEURS [ CONTROLEUR

Ponten H L298N

PAR CFAURY - PUBLIE 11 MAI 2017 - MIS A JOUR 24 AVRIL 2018

Matériel testé : double pont en H ¢ base de L298N

Bibliothéque nécessaire : aucune

1 Description

1.1 Commande
2 Cdblage
3 Programmation

Ce circuit, trés populaire et bon marché (moins
de 3€), offre un bon moyen de piloter jusqu'a
deux metetrs-ereedremt-eontid, ou bien un
moteur pas d pas, voire méme un frotett
brashtess.

m || peut délivrer jusqu’a 2A en pointe et 20W en continu.
= |l posséde son propre circuit d'alimentation logique (permettant d'alimenter
IArduino)
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Moteur B

. Commande du moteur B :
Tension (signal PWM)
Sens de rotation

Commande du moteur A :
Sens de rotation

L298N s . Tension (signal PWM)

H-Bridge _
Sortie 5V

(pour alimenter I’Arduino)
GND
Alimentation
(de 5 a 35V)
Fermer ce cavalier pour activer

la sortie 5V pour I’Arduino
(dans ce cas, I'alimentation

Moteur A ne doit pas dépasser 12V)

Cette platine utilise un circuit integré L298N.

Les ports ENA et ENB permettent de gérer lamplitude de la tension délivrée au moteur,

gréce O un stghetPWiv.

Les ports In1, In2 pour le moteur A et In3,In4 pour le moteur B, permettent de contrdler le
pont en H et par conséquent le sens de rotation des moteurs. Par exemple, pour le
moteur A

Arrét (moteur Arrét (moteur
) Sens + Sens - )
libre) freing)

Moteur  Moteur
A B
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Vce Vce Vcc Vcc
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A | A

GND GND GND GND
In1 In3 LOW HIGH LOW HIGH
In2 In4 LOW LOW HIGH HIGH

Le schéma de cdblage suivant utilise le pont B.

L298N
H-Bridge
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Le programme suivant permet de mettre en mouvement le moteur connecté au pont B
en passant par le port série.

Par lintermédiaire du moniteur série, on envoie un entier entre -255 et 255 pour
actionner le moteur, la valeur 0 signifiant « arrét du moteur ».
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int motorPinl
int motorPin2
int enablePin =

o
U1 © oo

int state = 0;

void setup() {

}

pinMode(motorPinl, OUTPUT);
pinMode(motorPin2, OUTPUT);
pinMode(enablePin, OUTPUT);

Serial .begin(9600);

void loop() {

if (Serial.available() > 0)

state = Serial.parseInt();

if (state > 0)

{
digitalWrite(motorPinl, HIGH);
digitalWrite(motorPin2, LOW);
Serial.print("Avant ");
Serial.println(state);

else if (state < 0)

{
digitalWrite(motorPinl, LOW);
digitalWrite(motorPin2, HIGH);
Serial.print("Arriere ");
Serial.println(state);

1

else

{
digitalWrite(motorPinl, HIGH);
digitalWrite(motorPin2, HIGH);
Serial.println("Stop");

ks

analogWrite(enablePin, abs(state));

}
delay(100);
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